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Resumen:

 En este trabajo se evaluan distintas estrategias para la extraccion de parametros de mareas y oleaje, con el enfoque de implementacion basado en
sistema empotrado de muy bajo consumo de potencia. Este sistema empotrado forma parte de un instrumento para determinar las corrientes marinas a
distintas profundidades a partir de medidas inerciales. El instrumento se utiliza para la monitorizacion de parametros estructurales y ambientales, y va
localizado en las lineas de amarre de las jaulas de acuicultura mar adentro (“offshore”). El instrumento ha sido ampliamente probado en campanas de
toma de datos de larga duracion, de 189 dias (27 semanas). Los datos en crudo han sido procesados con técnicas de procesamiento de la senal, para
determinar las frecuencias de las mareas y oleajes. Los calculos obtenidos corroboran la precision y exactitud del instrumento inercial en comparacion
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» Este Trabajo Fin de Master se alinea con la hipotesis de medir directamente las aceleraciones y frecuencias de las corrientes oceanicas en
alta mar en lugar de las velocidades promedio. Las principales contribuciones del Trabajo Fin de Master son las siguientes:

* Se presenta un nuevo instrumento basado en medidas inerciales. El dispositivo implementado se ha estado utilizando para adquirir datos
experimentales en varias campanas marinas en alta mar. El instrumento inercial se basa en MEMS y tecnologias de sistemas integrados.

* EIl prototipo ha sido optimizado para un consumo de energia ultra-bajo, y se ha utilizado en campafnas experimentales de mas de 150
dias. Se han obtenido mediciones experimentales de mareas y corrientes en las Islas Canarias mediante el despliegue de los dispositivos
fabricados en Infraestructuras de acuicultura en alta mar. Los resultados obtenidos se han cotejado con la literatura publicada hasta la
fecha.

« A partir de la adquisicion de datos se han obtenido las frecuencias de los componentes del dominio de las mareas en alta mar en
mediciones de corto, mediano y largo plazo. Las aceleraciones de datos a lo largo de tres ejes principales se han pos-procesado a lo
largo de 10 minutos (corto plazo), un dia (medio plazo) y una semana (largo plazo). Los algoritmos gue se han empleado en el analisis en
el dominio de la frecuencia off-line, se han validado y los resultados verificados.

* Estos algoritmos para el analisis en el dominio de la frecuencia se analizan y transforman para su implementacidon en una unidad de
computacion en un sistema empotrado. La aritmética utilizada es entera. Los resultados de procesamiento online se contrastan con los
realizados offline. Es decir, se comparan las realizaciones en punto flotante y en aritmética entera desde el punto de vista de la precision,
resolucidon, consumo de potencia y velocidad de procesamiento.
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