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Resumen:

« Segun el Instituto Nacional de Estadistica de Espana, mas de un milldn de personas padecen problemas de audicion en Espafna, de las cuales el
08% utiliza la lengua oral para comunicarse, quedando la lengua de signos espanola limitada a menos del 10%. Estas dificultades de comunicacion
pueden traducirse en una sensacion de aislamiento, provocando efectos importantes en la vida cotidiana de las personas que padecen este
problema. Combinando la capacidad de los dispositivos de reconocimiento de gestos disponibles comercialmente con las infraestructuras que
ofrece loT y las potentes plataformas de desarrollo de hardware de bajo costo disponibles en el mercado, este proyecto tiene como objetivo
desarrollar una plataforma capaz de interpretar letras del alfabeto de |la Lengua de Signos Espanola. Para ello se utilizara el dispositivo Myo
Armband, y gracias a sus sensores electromiograficos (EMG), en combinacion con un giroscopio y un acelerometro, permitira la deteccion de
movimientos de la mano.

Set de datos:

« Para verificar la plataforma final se han utilizado 8 letras del alfabeto dactilologico de la Lenguda de Signos Espafola. Para cada simbolo, se
obtienen 50 muestras, de las cuales 45 pasan a formar parte del conjunto de datos de entrenamiento y las 5 restantes al conjunto de datos de
prueba.
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Caracter insertado| Letra asignada

Edicion Formato Ver Ayuda

92 2:8.1@ 3:-8.39 4:-8.82 5:0.65 6:0.18 7:8.61 8:1.25 9:-8.37 18:8.56 11
-8.,19 3:6.081 4:-6.20 5:0.86 6:-0,32 7:0.85 8:-1.58 9:4.50 16:-2.25

-8.19 3:8.00 4:-0.20 5:8.87 6:-0.33 7:8.83 8:-6.94 9:0.13 18:1.37 1
1-8.19 3:0.00 4:-0.20 5:0.06 6:-0.32 7:8.83 8:-1.86 9:-8.56 18:-0.56
1-9.19 3:0.01 4:-0.20 5:0.86 6:-8.32 7:0.84 83:-8.31 9:0.44 10:-8.50

1-8.19 3:2.01 4:-8.20 5:8.86 6:-8.33 7:8.83 8:1.81 9:-8.19 19:-8.44

1-8.19 3:9.01 4:-8.20 5:8.85 6:-8.33 7:98.83 8:-4.81 9:1.81 19:-8.62

1-8.19 3:2.01 4:-8.20 5:8.85 6:-8.32 7:8.83 8:-8.13 9:-8.25 18:-1.06
-9.19 3:8.01 4:-8.20 5:8.87 6:-8.31 7:8.83 8:1.19 9:-8.81 18:8.19 1
1-9.18 3:0.01 4:-8.20 5:8.85 6:-8.31 7:8.84 8:1.25 9:-8.25 1e:8.66 1
-8.,18 3:6.081 4:-6.20 5:0.85 6:-68,32 7:0.83 8:-2.58 9:1.86 16:-6.19

-8.18 3:8.01 4:-8.20 5:8.87 6:-0.,32 7:8.82 8:-8.81 9:-8.94 18:-0.81
1-8.18 3:8.01 4:-0.20 5:8.86 6:-8.33 7:0.82 8:-8.31 9:-8.37 18:8.25

-8.88 3:-8.32 4:-0.13 5:08.57 6:-0.06 7:0.70 8:2.87 9:-3.25 18:8.19

-9.88 3:-8.32 4:-2.14 5:8.57 6:-8.86 7:0.71 8:-8.19 9:-1.19 18:-0.7
1-8.89 3:-8.32 4:-8.15 5:8.55 6:-8.11 7:8.71 8:-15.44 9:-6.25 16:-1.
-8.89 3:-9.32 4:-2.15 5:8.56 6:-80.87 7:8.70 8:-8.13 9:-1.86 18:0.58
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1-9.89 3:-0.32 4:-8.15 5:8.57 6:-©.85 7:10.69 8:2.87 9:-8.75 18:-1.56
1-6.89 3:-8.32 4:-8.15 5:8.57 6:-0.86 7:0.78 8:-8.25 9:8.37 18:-6.586
1-9.89 3:-0.32 4:-8.15 5:8.56 6:-0.86 7:0.782 8:-8.50 9:-0.06 12:0.28
1-9.89 3:-9.32 4:-8.15 5:8.57 6:-0.86 7:10.69 8:-8.37 9:-1.31 12:0.25
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Programa desarrollado:

* El programa desarrollado contiene tanto las funciones basicas para poder realizar las clasificaciones de simbolos, como algunas externas. Se
muestra tanto la ejecucion del sistema en funcionamiento como la ejecucion de ambas opciones del mend.

MENU: Select an option
Arduino_svM L '._.-:11_-1:_.1:1 re sample
2> Predict

import java.dio.Fileg
import controlP5.=*:
import processing.serial.=*;

A Serdial serdia -Arduiﬂo_S‘U... — Y

PrintWriter

Textfield modiiaRLyy
=] Textfield scaliiem

TextfTield outEGmHLL
Textlabel tex

el ControlP5 co

Sl Button start;uEliaiiiasi
) Button close;

variables
String kerne
plsd String[] mode
-ing[] sca =
el String[] range;

Strinell scale = new Strinel31:

SRR

Resultados: Conclusiones:

* Araiz de los parametros extraidos se consigue » Se obtienen resultados muy positivos en cuanto a porcentajes de clasificacion.
una buena diferenciacidon entre simbolos del « Se trata de un prototipo y debido a las limitaciones de tiempo, no se realizd una
lenguaje, necesitando Unicamente de un ligero clasificacion incluyendo los 30 simbolos que componen el alfabeto dactilologico de
ajuste para la obtencibn de un nivel de la LSE.
accuracy correspondiente al 100% * Los resultados demuestran y validan el correcto funcionamiento de la plataforma de

reconocimiento global.
« La creacion del menu en la plataforma final facilita la experiencia de usuario, siendo
ssvm-predict test s.txt initialModel results.txt un gran avance la inclusion de un proceso de clasificacion online de muestras

Accuracy = 100% (40/40) (classification)
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